Choose bases B and C for the matrix representation. 
Eliga Unas bases Ay B para la matriz de representacion, 
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Input to T the vectors of the basis B and coordinatize the outputs relative to C, 
Organize en T los vectores de la base B y coordine las salidas relacionadas con C, 
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Applying {acronymref|definition|MR) we have the matrix representation: 

Usando la definicion de (acronymrefj definition! MR) tenemos que la representacion matricial es: 
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Properties of this matrix representation will translate to properties of the linear transformation 
The matrix representation is nonsingular since it row-reduces to the identity matrix 
({acronymref | theorem | NMRRI)) and therefore has a column space equal to (complex | 4) 
({acronymref| theorem I CNMB)). The column space of the matrix representation is isomorphic to 
the range of the linear transformation ((acronymref | theorem | RCSI)). So the range of T has 
dimension 4, equal to the dimension of the codomain M22. By (acronymrefj theorem jROSLT), T 
is surjective. 



Las propiedades de la matriz de representacion nos llevan a las propiedades de la transformacion 
lineal, la matriz de representacion es no singular ya que por medio de operaciones entre filas 
podemos reducirla hasta la identidad, ({acronymref| theorem | NMRRI)) y su espacio columna es 
C (acronymref I theorem | CNMB). el espacio columna de la matriz de representacion es igvial 1 
rango de la transformacion lineal ( (acronymref | theorem | RCSI)), entonces el rango de T es de 
dimension 4, igual a la dimension de M22- Por (acronymref|theorem|ROSLT) T es valida para el 
sistema de ecuaciones dado. 



